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programoveé vybaveni pro rychly vyvoj aplikaci
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Je cas pro novou
verzi systému

Contiolve bl

Control Web 6 je jiz nékolik mésicii na trhu a proka-
zuje svou kvalitu na prvnich stovkach aplikaci.

Pfi dokoncovani systému Control Web 6 jsme zvolili
jiny postup nez u predchozich generaci systému.
Vyvoj nového systému byl uzavien jiz pred vice nez
rokem, a od té doby byl novy produkt diikladné tes-
tovan soucasné s udrzbou systému Control Web 5.
Produkt béhem této doby prochazel vSemi testova-
cimi cykly a Glohami spojenymi s uvedenim oprav-
nych balickl cislo 13, 14 a pFipravovaného SP15
pro Control Web 5. Jiz v okamziku svého uvedeni na
trh pirekonava Control Web 6 svou kvalitou a spoleh-
livosti predchozi generaci systému.

Pro kvalitu vasich aplikaci a snadnost jejich vytvareni ziskate
mnoho novych vlastnosti a nastroji:

- Aplikac¢ni knihovny

- Predlohy virtualnich pristroja

- Nastroje pro ladéni aplikaci

» Funkce undo/redo v grafickém vyvojovém prostredi

« Virtudlni pfistroje pro statistické fizeni vyrobnich procest

» Sada virtualnich pfistroji obecnych ovladacich a zobrazova-
cich prvka

- Alternativni interni binarni databazovy systém pro moznost
prace bez SQL serveru

- Control Web jako sluzba operac¢niho systému

+ Celoobrazovkovy editor 3D scény

» Virtudlni pfistroj image pro praci s bitmapovymi obrazky

« Novy datovy typ
data pro pfenos
bloktr libovol-
nych bindrnich

dat, napft. obraz-

ka

« Novy casovac
calendar pro generovani ¢asovych udalosti podle kalenda-
re

« Novy virtudlni pristroj time program pro zjednoduseni
tvorby ¢asovych plant

« Okna virtualnich pfistroji lze rozsitit o parametrizovatelné
menu a toolbar

. Rozsireni ovladacti o moznost notifikace dat

« Moznost zabaleni vech externich soubort spolu s aplikaci
do jednoho kompaktniho CWX souboru

« Rozsifeni préivodce pro generovani webovych aplikaci

- Rozsifeni moznosti webového rozhrani aplikaci a zdokona-
leni vestavéného HTTP serveru

« Moznost ochrany aplikace ve formatu CWX licenénim ké-
dem nebo hardwarovym USB klicem

+ Rozdifené moznosti vykreslovani 3D grafiky s vyuzitim GPU
shadert a nové 3D pfistroje

. amnoho dalsiho ...

Prechod z verze 5 na verzi 6 je zcela bezproblémovy. Aplikace
obvykle prakticky nevyzaduji tpravy a ovladace jsou shodné
s pfedchozi verzi. A navic jesté jedna pfijemnd zprava — jiz
neexistuje upgrade, ktery by pfinasel ztratu licence predchozi
verze, ale je zde za cenu upgrade zvy-
hodnéna licence pro majitele systéma
Control Web 5. Mizete tedy mit instalo-
vany a miiZete pouzivat verze 5 a 6 sou-
¢asné. Navic je zde i moznost vyhodného
upgrade pro majiteje star$ich systéma
Control Web 2000.

A navic — v blizké budoucnosti nam
systém Control Web 6 umozni snadno
integrovat do aplikaci komunikaci s di-
gitalnimi kamerami a prostfedky pro
analyzu obrazu a strojové vidéni.



Digitalni kamery DataCam”®

OSTRY ZRAK PRO VAS POCITAC

Pro¢ kamery DataCam?

Digitdlni kamery DataCam prinaseji
velmi snadnou integraci obrazovych dat
do aplikacnich programf, vysoky vykon
pri zpracovani obrazu a neobycejné vy-
sokou kvalitu obrazu. Vyjimec¢na kvalita
obrazu neni dana jen digitalnim pfipoje-
nim kamer k pocitaci, digitalnich kamer
existuje mnoho. Podstatna je zde sku-
tecnost, ze kamery DataCam poskytuji
Cista RAW data s 16 bitovou dynamikou
jasu kazdého pixelu. Kvalitni digitaliza-
ce zarucuje velmi nizky obrazovy Sum.
Obraz neni v kamere nijak transformo-
van, vyvazovan, inter-
polovan ani neni nijak
komprimovan.

Naprosta ~ vétSina
béznych digitdlnich
CCD kamer obsa-
huje integrovany
kamerovy radi¢,
ktery  digitalizuje
data z CCD <ipu,
vyvazuje barevnost,
interpoluje barvy z Bayerovy masky
a ztratové komprimuje data do MPEG4
datového proudu. Kvalita téchto operaci
je vzhledem ke kompromisné omezenym
vlastnostem integrovaného obrazového
procesoru vzdy viditelné limitovana.

Kamery DataCam prenaseji RAW data
v maximalni dosazitelné kvalité pfimo
do pocitace po rychlé sbérnici USB 2.0.
Zde mohou byt tato data zpracovana vy-
konnym obrazovym procesorem grafic-
kého adaptéru bez jakychkoliv kompro-
mist mezi kvalitou a datovym tokem.

Bé&zna bilinedrni interpolace Bayerovy masky

Tyto zakladni principy jsou spole¢né
pro:

. pramyslové a bezpecnostni kamery
pro strojové vidéni

+ ultranizkoSumové védecké kamery
s hluboce podchlazovanymi CCD sni-

maci

- specialni prehledové a panoramatické
kamerové systémy

Programové vybaveni

Pro uspéch koncepce prenosu
RAW dat do pocitace je velmi
dalezité programové vyba-
veni pro CPU i pro GPU
pocitaly, které dokaze v re-
alném case zpracovat proud
dat z kamer v takové kvalité,
jaka je dosud obvykla pouze
u off-line obrazovych RAW
konvertort. A pravé takové
moznosti poskytuji moder-
ni programovatelné grafické
procesory.

Snadné pouziti v prostredi
Control Web

- pokro¢ilé zpracovani obrazu pomoci
GPU

- prenos obrazu po siti

- integrace obrazu do aplikaci

Adaptivni viceprlichodové dekddovani Bayerovy
masky programem v GPU

Digitalni CCD kamery DataCam
* vysoce citlivé CCD snimace

e barevné i monochromni verze

16 bitova digitalizace

velmi nizky obrazovy Sum

rozhrani USB 2.0

napajeni pres USB

kompaktni a pevné hlinikové télo

standardni stativovy zavit

Siroky vybér objektivid




Unikatni technologie
tvorby kruhového
panoramatického obrazu
v realném case

Pfi pouzivani kamerovych systémt se
objevuje stale vice uloh, jejichz nejlep-
$im feSenim je kontinualni snimani kru-
hového panoramatického obrazu. Obraz
z panoramatickych kamer poskytuje
nejuplnéjsi mozny prehled o okolnim
déni. Takovy obraz je velmi uzite¢ny
u monitorovacich a hlidacich systému
v otevfeném terénu, v rozlehlych halach,
velkoplo$nych prodejnach, na parko-
vistich atd. Panoramatické kamery jsou
velkym pfinosem napf. i pro webové ser-
very v horskych lyzatrskych arealech ¢i
primofskych letoviscich. Obvyklym fe-
$enim snimdni panoramatického obrazu
je oto¢na kamera, ktera panoramaticky
obraz vytvari béhem svého pohybu. Tato
metoda ale vyhovi jen pro statické scény
pfi velmi dlouhych periodach obnovo-
vani obrazu. Nékdy se pro snimani $iro-
kothlého obrazu pouzivaji i sloupcové
scannery s pohyblivym zrcatkem. Ty
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ale nedokazi vytvorit kruhové panora-
ma a navic jejich velkou nevyhodou je
mechanicka slozitost, pomalost a nizka
citlivost. Nabizime feSeni v podobé
kamerové hlavy se ctyfmi kamerami
a zornym polem 360° x 160° nebo jednu
polosférickou kameru se zornym polem
360° x 90°. Jsou pouzity kvalitni digitalni
kamery DataCam s vysokou dynami-
kou a velmi nizkym $umem. Navic jesté
predni ¢ocky objektivil reaguji na svétlo
ztmavovanim a tak se kamerova hlava
vyznac¢uje vyjimeénymi schopnost-
mi zpracovat i scény se silnymi svétly
i temnymi stiny. Dokonalych vysledkd
je dosazeno diky vysoce presné kalibraci
kamerové hlavy pomoci programového
vybaveni béziciho v GPU pocitace.

Prednosti panoramatickych digitalnich
CCD kamer DataCam

e panoramaticky obraz az 360 x 160°
e zadné pohyblivé dily

e vysoce citlivé CCD snimace

e barevné i monochromni verze

e moznost volby rozliSeni kamer

.

Zivy panoramaticky obraz prinasi dokonaly prehled o vekerém déni v okoli kamery

e 16 bitova digital.izace
e velmi nizky obrazovy Sum
¢ nékolik moznosti pripojeni:
e USB 2.0
¢ Ethernet
e bezdratovy datovy spoj

e prenos RAW dat bez kompresnich ar-
tefaktd a ztraty informace

e napdjeni bezpecnym napétim 8 az 40
VDC



Ukazka vysoké dynamiky obrazu u scény se souc¢asnym zobrazenim interiéru i exteriéru

e zpracovani geometrie az stovek snim- e zdznam a archivace obrazu

ki za sekundu na bézném pocitaci o o
e snadna integrace obrazu do aplikaci

e prenos obrazu po siti

Klimaticky odolné pouzdro pro polosférickou
kameru s jednim optickym systémem

e prikon pouze 6W

e kompaktni a pevné hlinikové pouzd-
ro

e odolnost vici klimatickym podmin-
kam
Snadné pouziti v prosttedi Control Web

e vysoce paralelni zpracovani obrazu
v realném case pomoci GPU

PRUMYSLOVY POCITACOVY SYSTEM

Kompakini prurmysiowd potilads
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eplleass = SIMULATOR JADERRNE ELEKTRARNY

Programovy systém Control Web byl pouzit k vytvoreni velmi zajimavého programu — simulatoru jaderné elektrarny. Aplikace je
k dispozici v podobé jediného kompaktniho EXE souboru, jehoz spusténim je zahajema jednoducha a intuitivni instalace.

Informace v tomto ¢lanku jsou prevzaty ze serveru spolecnosti CEZ a.s., ze stranky
http://www.cez.cz/cs/vzdelavani/multimedia/4.html,
odkud je mozno stahnout i popisovany simuldtor. Technickou podporu systému poskytuje autor programu, pan Jifi Puncochar, na

strankach http://jesim.aspweb.cz/

Chcete si vyzkouSet, co to znamena
“¥dit” jaderny reaktor? Zadny problém.
Slozité matematické rovnice, které
popisuji napiiklad neutronové fyzikalni
a tepelné hydraulické procesy probihajici
v aktivni z6né€ reaktoru, mohou byt
naprogramovany a vysledky jejich reseni
graficky zndzornény. Mate-li zdjem
o hlub$i poznani déju, které v jaderné
elektrarné za provozu probihaji, miZete
si vyzkousSet nas simulator.
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Pocitacovy program matematicky simu-
luje a ndzornym zpisobem ukazuje pro-
cesy probihajici v jaderné elektrarné. Pro
konkrétni usporadani jednotlivych zafi-
zeni v modelu a hlavni parametry byla
vzorem Jaderna elektrarna Temelin s re-
aktory typu VVER 1000. Slozitost mo-
delu byla volena tak, aby program mohl
bézet na standardnim osobnim pocitaci
v realném case nebo rychleji. Simula¢ni
model obsahuje klicové komponenty
vsech okruhti jaderné elektrarny.

Po spusténi programu je simulator uve-
den do nominalniho stavu bloku, tzn. na
100% vykonu reaktoru. Uzivatel progra-
mu muze nasledné ovladat jednotlivé
regulacni prvky simulatoru (regula¢ni
tyce reaktoru, regula¢ni ventily, cerpadla,
vyvedeni elektrického vykonu, apod.)
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Primarni okruh

a sledovat odezvy na své zasahy. Simulaci
lze kdykoliv pozastavit a znovu spustit,
nebo uplné zastavit a spustit znovu z vy-
choziho stavu, nebo vypisovat protokol
o prubéhu simulace. Simulator nabizi tfi
hlavni panely se schématy primarniho,
sekundarniho a terciarniho (chladiciho)
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okruhu. Kromé toho je mozné zobrazit
dalsi tfi panely s casovymi pribéehy
vybranych parametrd vSech okruhd.
Prepinani paneld, spousténi a zastavova-
ni simulace je umoznéno z centralniho
ovladaciho panelu.
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Chladici okruh a vyvedeni elektrického proudu

Program je urcen k seznameni s funkce-
mi i zakladnimi parametry nejdualezitéj-
$ich zafizeni jaderné elektrarny. Pro svou
nazornost je vhodny pro $koly i véechny
zajemce, ktefi se o problematiku jader-
nych elektraren zajimaji.

Eskbaby waiw
ety
—

Program byl vytvoren ve spolupraci
s informaénim stfediskem Jaderné elek-
trarny Temelin a jeho autorem je Ing. Jifi

Puncochar.

Zajimavé aplikace — mad‘arské narodni ulozisté radioaktivnich odpad( v lokalité Bataapati

Monitorovaci systém sestdvd z velkého
mnozstvi specidlnich snimacii rozmisté-
nych v aredlu lozisté a z monitorovacich
stanic rozmisténych v okruhu nékolika
kilometrii od tlozisté napojenych na
centrdlni pocitac.

Programové vybaveni, pracujici v pro-
sttedi Control Web 6, je provozovano
ve sbérnych pocitacich DataLab PC
monitorovacich stanic a v centrdlnim
pocitadi.

Vsechny aplikace komunikuji se special-
nimi snimaci. Aplikace monitorovacich
stanic predavaji data centralnimu poci-
taci, ktery také komunikuje s lokalnimi
snimaci rozmisténymi v arealu ulozisté.
Sbér dat zahrnuje rovnéz prenosy dat
prostiednictvim GPRS.

Hlavni funkce systému:

e vizualizace aktualnich hodnot vsech
meérenych veli¢in se zobrazenim polo-
hy v snimact arealu

e archivace méfenych veli¢in

e prohliZeni historickych zadznami s roz-
délenim podle pozadovanych kritérii

e varovné a alarmové meze

e archivace varovnych a alarmovych

udalosti s prohlizenim

e zaznamy zmén parametrl provedené
obsluhou

e hlidani stavu a kvality prenosi pres
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komunika¢ni kanaly

e komunikace s pocitaci nékolika speci-
alizovanych systémi

e data ukladand do databaze jsou po-
skytnuta k dispozici nadfazenému
informa¢nimu systému




Presna méreni vrtaki a fréz pomoci
kamery a systemu Control Web

Kamerové inspekéni systémy obvykle
poskytuji velmi pohotova a rychla mé-
feni ve snimaném obraze, pozadavky na
vysokou presnost a reprodukovatelnost
meéreni vak obvykle tyto systémy citelné
zdrazuji. Predstavujeme vam ukazku fe-
$eni, kde je vysoké presnosti dosahovano
i pfi pouziti komponent s velmi pristup-
nou cenou.

Charakteristické rozméry frézy

Systém pro kazdy vlozeny vrtdk ¢i frézu
zméfi geometrické rozméry néstroje a
soucasné jej zvazi. Se znalosti rozméru a
hmotnosti lze stanovit druh materialu a
vypodist i plochu povrchového povlaku.
Kazdy nastroj Ize identifikovat a provérit
tolerance charakteristickych rozméra.

Prvnim pfedpokladem pro dosazeni vy-
soké presnosti méfeni v obraze je ziskani

Usporadani inspekcniho pracovisté

kvalitniho obrazu, neznehodnoceného
$umem a ztratovou kompresi. Zde je po-
uzita monochromaticka 2 megapixelova
digitalni kamera DataCam DC 2000,
ktera tyto naro¢né pozadavky s rezervou
spliuje.

Mame tedy zajistén klidny a stabilni ob-
raz. Nyni je nutno jesté zvladnout viech-
na uskali aberaci a radialnich zkresleni
objektivu a veskeré aspekty perspektivni
projekce a efekty osvétleni. Presny, ale
rozmérny a drahy telecentricky objek-
tiv neni pro toto reseni vhodny. Zde je
pouzit bézny objektiv Fujinon, jehoz
geometricka zkresleni jsou se subpixe-
lovou presnosti softwarové korigovana

Stopkova fréza

v kamerovych komponentach systému
Control Web. Na zavér jsou jesté kori-
govany artefakty perspektivni projekce.

Takto je dosazeno celkové presnosti a re-
produkovatelnosti cca 3 setiny milimet-
ru. Nastroje mohou byt s touto presnosti
méfeny v jakékoliv pozici v libovolném
misté obrazového pole.

Digitalni USB kamera DataCam DC 2000

Diky pouzitému prostfedi Control Web
je toto feSeni velice snadno integro-
vatelné do libovolného informa¢niho
systému podniku. Aplikace systému
Control Web je rovnéz velice snadno
roz$ifitelna a udrzovatelna.

Toto feseni demonstruje schopnosti ka-
mer DataCam a programového systému
Control Web vytvaret feSeni se Spic-
kovymi parametry pfi dosazeni velice
pristupné ceny. u

I u vrtakl je detekovana délka aktivni ¢asti nastroje



Softwarova kalibrace objektivil pro presna méreni pomoci kamer

Geometricka zkresleni obrazového pole
objektivil maji znacny vliv na dosazitelnou
presnost méfeni rozmérl pfedmétl po-
moci kamer a analyzy obrazu. Pfi vySSich
poZadavcich na presnost miizeme bud’ po-
uzit velmi drahy objektiv, nebo vyuzijeme
pokroCilych schopnosti kamerovych virtu-
alnich pfistroji systému Control Web.

Pro dosazeni vysoké presnosti méfeni
v obraze potfebujeme mit kvalitni obraz
neznehodnoceny $umem a jakoukoliv
ztratovou kompresi. Tento pozadavek
snadno splnime pomoci digitdlnich
kamer DataCam. Druhym pozadav-
kem byva kvalitni objektiv bez geome-
trickych deformaci obrazového pole.
Splnéni tohoto pozadavku jiz ale vibec
neni jednoduché. Pro vét$i pozadovana
obrazova pole nejsou feSenim ani velmi
drahé presné telecentrické objektivy
(telecentrické objektivy vyuzivaji jen pa-
prsky rovnobézné s optickou osou - pri-
mér jejich vstupni ¢ocky tedy musi byt
vetsi nez je velikost méfeného predmeé-
tu). I velmi dobré objektivy maji obvykle
radidlni zkresleni (poduskové nebo
soudkové) az desitky pixeld pfi pouziti
s nékolikamegapixelovymi kamerami.

Spickovych vysledkt v oblasti kamero-
vého méfeni a vizualni inspekce mize-
me dosahnou i s docela béznymi a tudiz
i levnymi objektivy. V pripad¢, ze bude-
me mit k dispozici informaci o rozlozeni
geometrickych chyb v obrazovém poli,
dokazeme zkresleni objektivu pomoci
programového zpracovani obrazu zcela
korigovat. S kazdym pixelem vysledného
obrazu tedy musi byt spojena informace
o jeho presné pozici v obrazovém poli
objektivu. Pro aspésné pouziti tohoto
principu musime vyftesit dva klicové
problémy: jak informaci o spravnych
pozicich ziskat a jak obraz zpracovat
v realném case bez neunosné zatéze
pocitace.

Kalibrace geometrie obrazového pole
v kamerovych virtudlnich pfistrojich
systému Control Web toto fesi velmi
elegantné. Do zobrazovaci roviny po-
staci vlozit bodovy rastr a systém si
ulozi kalibra¢ni data pro dany objektiv
a konfiguraci méfeni. Pro mensi néroky
postaci vytisk laserové tiskarny, pro vy-
sokou presnost se pouziva polyesterovy
film z kvalitni osvitové jednotky. Soubor
s kalibra¢nimi daty je pak za provozu vy-
uzivan k odstranéni véech nepatfi¢nych
zkresleni.

Tato  kalibrace je velmi mocna.
Odstranuje nejen vyse uvedend radialni
zkresleni, ale veskera linedrni i neline-
arni projektivni zkresleni, jako je rotace
obrazu, perspektivni projekce, nelinearni
deformace atd.

Algoritmus méfeni mapy objektivy
pracuje s presnosti na setiny pixelu.
Geometrickda korekce obrazu za béhu
méfici ulohu bézi velmi rychle bez pozo-
rovatelného zatizeni pocitace. Ve je rea-
lizovano v GPU grafické karty. Dokonce
ani hardwarové filtrovani a interpolace

tuje kvalitu obrazu pozadovanou pro
tuto ulohu. Proto je tvorba vysledného
obrazu fe$ena s vysokou subpixelovou
presnosti programem fragmentového
shaderu.

Pouziti kalibrace je natolik snadné, ze
jeho konfigurace zabere uzivateli nejvyse
nékolik minut.

S kamerovymi virtualnimi pristroji sys-
tému Control Web 6 se oteviraji nové
velmi atraktivni moznosti pro aplika¢ni
programy.
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Kalibracni algoritmus detekoval mimo jiné natoceni obrazového pole
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A toto natoceni spolu s radidlnim zkreslenim dokonale korigoval




USB komunikace
v prumyslové automatizaci
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pet let rozvoje systemu
Datalab’

Produkce zafizeni pro priamyslovou
automatizaci je relativné konzervativ-
nim oborem. Hlavnim pozadavkem
na vSechna zde pouzivana zafizeni je
pozadavek vysoké spolehlivosti. U sys-
tému fidici naro¢né a drahé technologie
opravdu neni radno prili§ riskovat. Na
druhé strané je ale tato argumentace
Casto zneuzivana pro zajmy prodeje kon-
cepcné zastaralych a drahych feseni.

Komunika¢nimu standardu USB v jeho
zacatcich skutecné nedélaly dobrou re-
klamu chybové ovladace nejriaznéjsich
USB/RS232 konvertorti a podobnych za-
fizeni asijské provenience. Casto zazni-
valy hlasy kritikd, vesmés technickych
principt USB zcela neznalych, ze USB je
standard pro priimyslovou automatizaci
nevhodny. Tato situace prakticky kopiro-
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chybnovana i uzitecnost Ethernetu. Dnes
je jiz dominance Ethernetu v rozlehlych
sitich a USB v perifernich zafizenich po-
¢ita¢a natolik jednoznacna, ze neposky-
tuje zadny prostor k pochybnostem ani
u téch nejkonzervativnéjsich uzivateld.

Priimyslovy pocitacovy systém
DatalLab — 5 let rozvoje

Ve standardu USB skutecné neni skry-
ta zadna zavada nebo chyba, ktera by
omezovala pouzitelnost této sbérnice
provozu v prumyslovém prostredi.
Rozhodujicim kritériem spolehlivosti
je kvalita kédu pouzitych ovladaca.
A pravé programové vybaveni, které
je vyvijeno a zdokonalovano jiz déle

nez 5 let, definuje vétSinu vlastnosti
a funkénosti systému Datalab. Kvalita
a spolehlivost systému je do dne$ni doby
potvrzena vysokym poctem systémd,
trvale bézicich v naro¢nych podminkach
v nepretrzitych provozech.

Kratka doba odezvy a vysoka
prenosova rychlost

Prvni jednotky DataLab komunikova-
ly s fidicim pocitace podle standardu
USB 1.1 rychlosti 12 Mb/s. Pro pramys-
lovou automatizaci byla i tato pfenosova
rychlost vice nez dostate¢nd. Soucasné
jednotky systému DataLab komunikuji
podle standardu USB 2.0, ktery umoznu-
je prenést 480 Mb za sekundu pfi dobé
komunikace cca 0.4 ms. Komunikaéni
sbérnice je natolik vykonna, Ze napf.
dokaze prenaset nekomprimovany zivy
obraz z digitalnich kamer DataCam.
Zde mame jistotu, ze doba odezvy i pre-
nosova kapacita jesté bude vyhovovat
néjakou dobu i budoucim aplikacim a ze
pravdépodobné rychle nezastara.

Vysoka spolehlivost a odolnost
proti porucham

Linkova prenosova vrstva sbérnice je
prekvapivé vysoce odolna vici elek-
trickému ruseni. Ma-li kabel funkéni
neprerusenou stinici sitku, je témér ne-
mozné komunikaci rusit, a to ani napft.
omotanim komunika¢niho kabelu kolen
transformatorové pajecky nebo kolem
stykace. Pfi typickych pouzitich sbérnice
uvnitf jednoho rozvadéce nebo jednoho
stroje s délkou propojeni nékolika metra
je odolnost proti ruseni zcela dostate¢na.
Diulezitou roli v celkové spolehlivosti
systému hraje i programové vybaveni,
které dokaze reagovat na libovolnou pii-
padnou poruchu v komunikaci a regene-
rovat se i pfi rozpadu spojeni a poruse
nékteré komponenty.

Rozvadéc fizeny jednotkou DatalLab



Plug and Play vlastnosti
a snadnost prace se systémem

Jednotlivé komponenty systému pro-
pojujeme hotovymi kabely raznych
délek s nezaménnymi konektory. To
zjednodusuje praci pfi budovani, oZivo-
vani a konfiguraci systému na nejvyssi
moznou mez. Jednotlivé jednotky jsou
po pfipojeni automaticky detekovany
a obsluhovany prostfednictvim patfic-
nych ovladaca.
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Vstupné / vystupni jednotky
i kompaktni soft PLC

Pro obsluhu vstupnich a vystupnich sig-
nalt jsou k dispozici jednotky DataLab
pro jeden, dva nebo Ctyfi moduly
s obvykle osmi vstupy nebo vystupy.
Jednotky lze tedy osadit Gsporné a pres-
né podle pozadavki aplikace. Vstupni
a vystupni moduly jsou dodavany v bo-
hatém sortimentu pokryvajicim veskeré
potfeby bézné v systémech primyslové
automatizace. Moduly se vyznacuji kva-
litnim navrhem a nizkou spotfebou, jsou
vzdy galvanicky oddéleny od USB roz-
hrani a vétsina sestav jednotek maze byt
napdjena primo z USB. Robustni skfinky
jednotek jsou prizptisobeny k montazi
na DIN listu.

Vstupné/vystupni jednotka muze byt
integrovana pfimo do sestavy pramys-
lového pocitace. Ziskame tak prostorové
uporny soft PLC s vysokym vypocetnim
vykonem a veskerymi komunika¢nimi
rozhranimi.

Kompaktni priimyslové pocitace

Dilezitou soucasti systému Datalab
jsou kompaktni pramyslové pocitace.
Jsou rovnéz prizptisobeny k montazi na
DIN listu, je mozno je vybavit napdjeci-
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mi zdroji 230 VAC nebo 11 az 28 VDC.
Pocitace jsou obvykle dodavany se sys-
témem Windows XP Embedded nain-
stalovanym na Compact Flash pamétové
karté. Takové pocitace pak neobsahuji
zadné rotujici komponenty a vyznacuji
se zna¢nou odolnosti a spolehlivosti.

Prevodniky komunikacnich
rozhrani

Soucasti systému DataLab jsou i komu-
nika¢ni prevodniky mezi USB a sbér-
nicemi KNX pro automatizaci budov
nebo sbérnicemi CAN pro fizeni stroju
v realném case. I pfi pouzivani téchto
prevodnikd nepfrichdzime o podstatné
vyhody plynouci z Plug and Play ovlada-
¢t a vykonu USB 2.0.

Programové vybaveni

Kli¢ovym prvkem kvality vSech soucas-
nych automatiza¢nich systéma je pravée
kvalita a funkénost programového vyba-
veni. Ke véem pramyslovym pocitacim
a jednotkam Datalab jsou zdarma do-
davany ovladace pro programovy systém
Control Web. Podporou tohoto prostre-
di pro rychly vyvoj aplikaci je zajisténo
maximalné snadné a efektivni pouziti
systému DataLab v siroké skale aplikaci.
Jednotky DataLab mohou byt pouzity

s libovolnym programovym vybavenim,
které mize s jednotkami komuniko-
vat napf. prostfednictvim dodavanych
ActiveX komponent. K dispozici je rov-
néz OPC server zajistujici spojent s libo-
volnou konfiguraci jednotek DataLab.

Rozvoj do budoucna

Systém Datalab ma dnes za sebou vice
nez 5 let vyvoje a rustu, ale potencial
jeho architektury neni ani zdaleka vy-
cerpan. Moznosti pouziti jsou nyni roz-
$ifovany o digitalni kamery DataCam,
které jsou rovnéz pripojovany pomoci
USB. Rozsah funkénosti systému se
stale zvétSuje, snadnost pouziti pritom
zustava zachovana. Prakticka nasazeni
a spolehlivy nékolikalety trvaly provoz
aplikaci potvrzuje spolehlivost tohoto
reSeni. B




Multifunkcni tester elektronickych modulii
Priklad pouziti systému DatalLab®

Pro dosazeni stoprocentni kvality pro-
dukce je nutno testovat kazdou vyro-
benou soucastku, modul i kazdy finalni
vyrobek. Takové testovani byva pomalé
a naro¢né na kvalifikaci pracovnika.
Tyto procesy je nutno automatizovat
a eliminovat tak chyby zpasobené lid-
skym faktorem. Specializované testery
byvaji velmi naro¢nymi a nakladnymi
zafizenimi. U predstavovaného fedeni je
vyhodné vyuzivina konfigurovatelnost
a pruznost systému DataLab.

Modul vloZeny do testeru

Pro testovani, kalibraci a evidenci ves-
kerych vyrabénych modult DataLab je
pouzivan multifunkéni tester, ktery je
sestaven z jednotek DataLab IO, které
jsou pomoci rychlé sbérnice USB 2.0 pri-
pojeny k fidicimu pocitaci DataLab PC.
Programové vybaveni je vytvoreno
v prostredi Control Web.

Pro systém DataLab je k dispozici fada
vstupnich a vystupnich moduld. V tes-
teru jsou vyuzivany predev$im moduly

Multifunkéni moduly pro generovani méficich
signall

generujici analogova napéti a proudy,
analogové vstupni moduly a moduly
reléovych prepinacu. Lze tedy zjednodu-
$ené Fici, e moduly DataLab jsou testo-
vany pomoci modult DataLab. Cely tes-
ter je pak jednoduse pfipojen k pocitaci
pomoci jediného USB kabelu.
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Cely tester zabira jen velmi malo mista na pra-
covnim stole

Programové vybaveni je vytvoreno
v prostiedi Control Web. To umoznuje
snadnou spolupraci testeru s firemnim
informa¢nim  systémem. Informace
o kazdém inicializovaném a testova-
ném modulu jsou ukladany do databazi.
V souvislosti s testem modulu je tedy ge-

o T =

r ~—
|,

nerovano jeho unikatni eviden¢ni ¢islo
a na odolnou samolepici polyesterovou
folii jsou tisknuty identifikacni stitky.
Spolupraci programového vybaveni tes-
teru s centralizovanymi databazovymi
servery je maximalné eliminovano rizi-
ko plynouci z pfipadnych chyb obsluhy.
Data, poskytovana testerem moduld,
jsou nasledné vyuzivana pri kompletaci
a findlnim testovani celych jednotek
Datalab.

Tester je jiz del$i dobu v kazdodennim
rutinnim provozu a trvale prokazuje svo-
ji uziteCnost. Snadnost sestaveni testeru,
$ife jeho funkci a moznosti a nakonec
i vyhodna vysledna cena tohoto zafizeni
dobte prokazuji potencial pramyslového
pocitacového systému DataLab a pro-
gramového prostredi Control Web.

[
Rychloupinaci pfipravek pro testované moduly

Prlibéh kalibrace modulu analogovych vstup(



sbilni attomaticky systém pro -
nitorovaniia strezeni prostoru -
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B Systém poskytuje véasné varovani pri
utoku biologickymi aerosoly na vojen-
i ské nebo civilni cile.

g Satelitni stanice jsou vybaveny rych-
lym bezdratovym datovym spojem,
detektorem biologickych aerosolt,
panoramatickou kamerou, GPS pri-
jimacem, meéfi¢em rychlosti a sily
vétru, snimaci teploty, infracervenymi
senzory, seismickymi senzory a stan-
dardnimi rozhranimi pro pfipojeni
dalsich senzord.




Datalab IF / CAN

Novy modul rozhrani na nejvyssi moz-
nou miru zjednodusuje pripojeni sbér-
nicovych systémii CAN (Controller Area
Network) k jakémukoliv pocitaci vyba-
veném USB portem. Modul podporuje
jak komunikaci USB 1.1, tak standard
USB 2.0. K modulu je mozno pfipojit dvé
nezdvislé, navzdjem i od tidiciho poci-
tace galvanicky oddélené sbérnice CAN.
Modul nevyzaduje Zddné externi napd-
jeni, je napdjen pouze prostiednictvim
pripojeni k USB.

Modul je dodavam v kompaktni a pevné
skfinice s moznosti upevnéni na DIN
listu.

Ovladac jednotky IF / CAN pro
Control Web.

Ovladac slouzi pro komunikaci aplikaci
systému Control Web se zafizenimi na
sbérnici CAN. Ke komunikaci pouziva

hardwarovy modul Datalab IF/CAN,
ktery je pripojen k pocitaci pres rozhrani
USB.

Vlastnosti ovladace

- dvé nezavisla rozhrani CAN, pres kte-
ra umoznuje pripojit pocitac ke dvéma
riznym sitim CAN soucasné.

+ moznost prijimat a zapisovat zpravy
linkové vrstvy (standard CAN 2.0A
- OSI Layer 2)

e podpora protokolu CANopen (OSI
Layer 7)

e Siroky rozsah komunikac¢nich rychlos-
ti (10kbit/s az 1Mbit/s)
Komunikace na sbérnici CAN

Komunikace na sbérnici CAN je po-
mérné rozsifeny standard, ktery se zacal

* Vlysoka citlivost se Spickovou kvantovou Ucinnosti pres 80%

« Vlysoky dynamicky rozsah s 16 bitovou digitalizaci a linearni odezva
« Vykonné a precizné regulované chlazeni

hojné vyuzivat v primyslové automati-
zaci. Pivodné byl vyvinut pro potfeby
automobilového primyslu, ale postupné
si nasel misto i v jinych odvétvich. Jeho
prednosti je vysoka spolehlivost a rych-
lost i na pomérné velké vzdalenosti, vari-
abilita a moznost dal$iho rozsifovani.

CAN (Controller Area Network) definu-
je vlastnosti sbérnice (hardware) a sifovy
komunikacni protokol. Umoznuje, aby
mohla spolu komunikovat zafizeni na
sbérnici bez nutnosti pouzit hostitelsky
pocitac. Nad timto standardem vznikla

Moravské pristroje a.s.
Masarykova 1148
763 02 Zlin-Malenovice

http://ccd.mii.cz/

tel./fax 577 107 171
tel. 603 498 498
tel. 603 228 976




postupem casu cela fada vyssich ko-
munikacnich protokol. V priamyslové
automatizaci jsou vyuzivany predevsim
protokoly CANopen a DeviceNET.
Protokol CANopen je pomérné rozsah-
ly a podchycuje celou fadu obvyklych
pozadavkl a situaci, které nastavaji pri
reSeni uloh spojenych s prenosem pro-
cesnich dat, monitorovanim a fizenim
technologie.

Cinnost ovladaée

Ovlada¢ pracuje v jednom ze dvou
rezimt. V prvnim rezimu (RAW)
funguje ovlada¢ jako béiné zafizeni
na sbérnici a nepouziva zadny vyssi
protokol. V tomto rezimu je mozno
¢ist a vyhodnocovat vSechna data na
sbérnici. Zarovén je mozno data na sbér-
nici vysilat. Programovymi prostfedky
v aplikaci systému se daji v tomto rezi-
mu implementovat i vy$si komunikacni
protokoly. Toto feSeni je vSak pomérné
pracné a naroc¢né na ziskani potrebnych
informaci a jejich studium.

U druhého rezimu je implemetovan
protokol CANopen a pocita¢ vystupuje
jako Fidici stanice komunikace. Dovoluje
provadeét zakladni operace s objekty pro-

el

cesnich dat (PDO) a spravy sité (NMT).

Ke své cinnosti vyuziva ovlada¢ jak
kanaly, tak procedury (pfevazné v rezi-
mu RAW). Data mohou byt predavéna
opét prostfednictvim kanalii (rezim

Potfebujete spojit nejriznéjsi PLC a jednotky sbéru dat
spolu s programovym wybavenim rlznych wyrobcl do
jednoho spolupracujiciho systému? Mate-li pro jakeékoliv
zafizeni ovlada¢ pro Control Web (vietné oviadadii doda-
vanych zdarma), pak pro néj miZete mit i OPC server.

CANopen) nebo pomoci volani proce-
dur (rezim RAW).

Modul rozdifuje schopnosti systému
DataLab do novych oblasti pouziti.

Univerzalni OPC server za 5700,-KE (cena pro systémoveé integratory)

' sloraveks phismie a.s.
Masarylova 1148

763 02 Zliri
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Control Web 6

CWe6-DEV Control Web 6 Vyvojova verze 19 700 K& 21700 K&
CW6-UCW5 Control Web 6 Vyvojova verze zvyhodnéna cena pro majitele licence na Control Web 5 12 900 K¢ 14 200 K¢
CW6-SRUN Control Web 6 Runtime 5900 K& 6 500 K&
CW6-NRUN Control Web 6 Runtime Network Edition, pro sitové distribuované aplikace 9700 K¢ 10 700 K&
CW6-DEMO Control Web 6 Demonstra¢ni verze na CD-ROM, Ize zdarma stahnout z http://www.mii.cz 250 K¢

Ovladace dodavané spolu se systémem

CW-NET Ovladaé pro komunikaci v siti pfes protokol TCP/IP zdarma zdarma
CW-DLUSB Ovlada¢ pro komunikaci s USB moduly DatalLab I/O zdarma zdarma
CW-ASCII Univerzalni ovladac¢ pro textovou komunikaci pfes sériové rozhrani RS-232 zdarma zdarma
CW-DDECL Univerzalni DDE klient zdarma zdarma
CW-DLEIB Ovlada¢ rozhrani DatalLab IF/EIB zdarma zdarma

Ostatni software

SW-OPC1 Univerzalni OPC server 5700 K& 6 300 K&
DatalLab PC

DL-PC670 Datalab PC 600 512 MB RAM 11 900 K& 13 100 K&

DL-PC800 DataLab PC 800 512 MB RAM 13 900 K¢ 15 300 K¢

DL-PC1200 Datalab PC 1200 512 MB RAM 15 700 K& 17 300 K¢

DL-LM15T DatalLab LCD 15T 15” LCD monitor s dotykovou obrazovkou 23 700 K& 26 100 K&

DL-LM15T Datalab LCD 15T 15” LCD monitor 19 700 K& 21 700 K&

DatalLab PC/IO

DL-10670 DatalLab PC/IO 670 14 700 K& 16 200 K&
512 MB RAM + CPU modul jednotky DataLab 10

DL-10810 Datalab PC/IO 810 16 500 K& 18 150 K&
512 MB RAM + CPU modul jednotky DataLab 10

DL-I01200 DatalLab PC/IO 1200 17 900 Ké 19 700 Ké

512 MB RAM + CPU modul jednotky DataLab 10

DatalLab IO
DL-CPU4 DataLab 10% skiifika + CPU 2970 K& 3250 K¢
DL-CPU1 DataLab IO" skifka + CPU 1930 Ké 2100 K¢
DL-DI1 Modul 8 digitalnich izolovanych vstupt 1350 Ké 1500 K&
DL-DI2 Modul 8 digitalnich izolovanych vstup(i se spole¢nou zemi 1350 K& 1500 K¢
DL-DO1 Modul 8 reléovych vystupd se spinacimi kontakty 1500 Ké& 1650 K¢
DL-DO2 Modul 8 digitalnich izolovanych vystupud s otevienym kolektorem 1350 K& 1500 K&
DL-DO3 Modul 8 digitalnich galvanicky oddélenych vystupl se spoleé¢nym pélem 1 350 Ké 1500 K&
DL-AI3 Modul 8 analogovych vstupd, 16 bitt 2690 K¢ 2950 K¢
DL-AD1 Modul 4 oddélenych analogovych vstuptl a 4 oddélenych digitalnich vstupl/vystupt 2690 K¢ 2950 K¢
DL-AO1 Modul 8 analogovych napétovych a proudovych vystupt, 12 bit 2890 K& 3200 K&
DL-CNT1 Modul 4 digitalnich galvanicky oddélenych &itacll, 24 bitd 1550 K& 1700 K&

DL-CNT2 Modul |nkr?mentaln|ho C|Eace S q?koderem kvadraturni modulace a s moznosti &itani 1 550 K& 1700 K&
nahoru/dolG nebo krok/smér, 32 bitll

DatalLab IF
DL-EIB Datalab IF / EIB, rozhrani sbérnice KNX (EIB) 5630 K¢ 6200 K¢
DL-CAN Datalab IF / CAN, rozhrani sbérnic CAN 5470 K& 6 000 K¢

PohodIné nakupovani nebo sestavovani nabidek vam umozni internetovy obchod na adrese www.mii.cz

Moravské pristroje a.s.  http://www.mii.cz tel./fax 577 107 171

Masarykova 1148 http://www.controlweb.cz  tel. 603 498 498 e Srv—

763 02 Zlin-Malenovice http://www.controlweb.eu tel. 603 228 976
mailto:info@mii.cz
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